ISO 12214 - Silni¢ni vozidla - Stereotypy smérovych pohybd manualnich ovladacich prvk( automobilu

Aplikacni oblast: Rozhrani ¢lovék-stroj
Rok vydani normy a pocet stran: Vydana 2010, 16 stran

Rok zpracovani extraktu: 2016

Skupina témat: Ergonomie uZivatelskych rozhrani systémt automobil &

Téma normy: Stereotypy smérovych pohybt manualnich ovladacich prvk( automobilG.

Charakteristika tématu: Shrnuti zavedenych stereotyp( (ofekavanych odezev) pfi manipulaci s mechanickymi ovladaci v kokpitu automobilu.

Uvod, vysvétleni vychodisek

Priklady s ilustra¢nimi obrazky s vyznacenymi sméry a polohami.

Popis architektury, hierarchie, roli a vztah(i objektd

Prehled relevantnich typickych p¥ikladd, véetné vyznamnych odlidnosti pro nékteré demografické oblasti.

Popis procesu / funkce / zpiisobu pouZiti

Popis rozhrani / AP1 / struktury systému

Definice protokolu / algoritmu / vypoctu

Definice reprezentace dat / fyzikalniho vyznamu

Definice konstant / rozsahii / omezeni

Uvod
Norma patfi do fady norem zabyvajicich se ergonomif v oblasti ovladani (fizeni) silni¢nich vozidel. Prvni vydani z roku 2002 bylo mirné aktualizovano a upraveno do souc¢asné podoby z roku 2010.

Poznamka: Extrakt prejima plvodni ¢islovani kapitol a obrazk(.

Uziti

Norma popisuje zptisoby uzivani ru¢nich ovladact ve vozidle, ve smyslu sméru jejich pohybu. Rikd, jakou zakladni odezvu oviddaného systému obvykly (priimérny, bézny) Fidi¢ otekava pfi pohybu t&mito
ovladacdi v riznych smérech. Norma je uréena predev3im té&m, ktefi se zabyvaji navrhem a ovéfovanim ovladacich prvkd silniénich vozidel.

1. Pfedmét normy

Norma predklada pozadavky a doporuceni pro navrh ovladacich prvk( vozidel (osobnich, uZitkovych a nakladnich automobild a autobus(), jejichZz manipulace je realizovana rukou, a to vymezenym smérovym
pohybem.

2. Souvisici normy

ISO/TS 14198:2012 (Silni¢ni vozidla - Ergonomické aspekty dopravné informacnich a Fidicich systémd - Kalibraéni Glohy pro metody posuzovani pozadavk( fidice pfi pouzivani vozidlovych systémd), ISO.
15008:2009 (Silni¢ni vozidla - Ergonomické aspekty dopravné informacnich a fidicich systéma - Specifikace a testovaci postupy pro vizualni podobu systému uzitych uvnitf vozidla), 1ISO 17287:2003 (Silni¢ni
vozidla - Ergonomické aspekty dopravné informacnich a Fidicich systéma - Postupy pro posunovani vhodnosti uzZivani pfi fizenf), SAE J1139:2010 (Stereotypy smérovych pohybt pfi ru¢nim ovladani ovladacich
prvkd automobild)

3. Terminy a definice

Dokument definuje nasledujici terminy:
konfigurace ovladacti (control configuration) - urcita kombinace ovladacich prvki s definovanym umisténim, orientaci a rozlozenim

stereotyp smé&rového pohybu (direction-of-motion stereotype)- smér pohybu, ktery uZivatel (minéno vétsina primérnych jedinct) zvolil pro ovladani a u kterého otekava jistou (v obecnéjsim smyslu) jednotnou
odezvu fizeného systému

sila stereotypu (stereotype strength) - procento uZivateld, ktefi pouziji ovlada¢ danym zpdsobem, tj. v daném sméru
ZAP/Zvyseni (on/increase control) - ovladac, ktery néco zapina/vypina nebo zvy3uje/snizuje blize nespecifikovany efekt

ovladac specifické funkce (specific function control) - ovlada¢ pouZivany k aktivaci urcité funkce nebo k dosazeni urcitého efektu

Terminy a zkratky z ITS jsou obsahem slovniku ITS terminology (www.itsterminology.org).

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology.

3 Navrh

3.1 Obecné

Definuje umistovaci roviny prvka:

horizontalni (X-Y), vertikdIni transversaini (Y-Z) a vertikalné longitudinalni (X-Z).
3.2 Ovladac ZAP/ZvySeni

Definuje nasledujici pohyby:

® nahoru,

dopredu,

vpravo,

k sobé / zatahnout,

otaceni.


https://www.standardland.cz/vysledky-vyhledavani?appgroups=16
https://www.standardland.cz/iso-ts-14198/t907?appgroups=16
https://www.standardland.cz/en-iso-15008/t164?appgroups=16
https://www.standardland.cz/en-iso-15008/t164?appgroups=16
https://www.standardland.cz/en-iso-17287/t165?appgroups=16
https://www.standardland.cz/en-iso-17287/t165?appgroups=16
http://www.itsterminology.org
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Obrézek 1 - Obrazek popisuje silu stereotypu u jednotlivych aplikaci a pohyb. Sila stereotypu, notace:

Obrazek 1 - Ovladani zapnuti (ON) / zvySeni Grovné (obr. 1 normy)

1 - velmi silny stereotyp; 2 - velmi silny stereotyp, pokud je montovan napravo od volantu u vozidel pro jizdu na levé strang; 3 - nedoporucuje se pro Japonsko; 4 - stfedné silny stereotyp, na pravé strané
v pfipadé Japonska, a - Ne nalevo v pfipadé Japonska, b - Silny napravo v Japonsku, b - Ne napravo v pfipadé Japonska.

3.3 Ovladace specifickych funkci

Podava vycet a popis stereotyp( tradi¢né a dlouhodobé zavedenych ovladact funkci, které slouzi k ovladani zakladnich systémti vozidla. Jsou to:

3.3.2 elektrické ovladani nastaveni zpétnych zrcatek (obrazek 3 v normé)

3.3.3 elektrické ovladani stahovani oken (obrazek 4 v normé)

3.3.4 manudlni ovladani stahovéani oken - kliky (obrazek 5 v normé)

3.3.5 ovladaci prvky umisténé na podvolantovych packach (smérova signalizace, stérace, predni svétla)

3.3.6 elektrické uzamcenf dvefi

Bibliografie

Dokument méa pouze 10 referenci. Zhruba polovina vychazi z jinych normativnich dokument( (SAE) a druha polovina jsou védecké ¢lanky/studie.

Seznam obrazk( uvedenych v normé:




Obrazek 1 - Obrazek popisuje silu stereotypu u jednotlivych aplikaci a pohybd.

Obrézek 2 - Obrazek ilustruje situaci na podvolantovych packach.

Obrézek 3 - Obrézek ukazuje ovladaci plosku/kolébku/joystick.

Obrazek 4 - Obrazek ukazuje ovladdaci kolébkové pfepinace pro elektrické ovlddani stahovani oken.
Obrazek 5 - Obrazek ukazuje smys| otaceni klicek u ru¢né ovlddaného stahovani oken.

© Silmos, s.r.0. 2018 - 2025. PomiZeme Vam se zorientovat v oboru Dopravni telematiky a najit spravnou normu.
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