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i 6z ) ůř, řd) C ř6ásnC P6T6aspsaTdK6“n) nřdk6e( i er vp) , K6T6áNKáTz , r 6áNKapTz ( 9í6ásC sdK6av) éf dk6i ) 6e( C ) t l nK6áéř, dřá( 6z T, mks6áésd) i l  áN) dksz l  C sz ) pl ú
6
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https://www.standardland.cz/vysledky-vyhledavani?appgroups=16&sources=10
https://www.standardland.cz/vysledky-vyhledavani?appgroups=12&sources=10
https://www.standardland.cz/en-iso-15007-1/t163?appgroups=12&sources=10
http://www.itsterminology.org




Tabulka č.2: Odkazy na normativní dokumenty  (část tabulky z přílohy popisovaného dokumentu)
 
Tabulka č.2 definuje požadavky na datové objekty formou odkazů na relevantní pasáže z normy ISO 20684-1.
 
Příloha C (normativní) – Standardizace vstupně/výstupních dat
Příloha stanovuje formou jedné tabulky na prostoru jedné strany požadavky na vstupně/výstupní data.
 



Tabulka č.3: Požadavky na jednotlivé datové prvky  (část tabulky z přílohy B normy, celkem má tabulka cca 20 řádek)
 

Příloha D (informativní) – Uživatelské požadavky, vlastnosti a požadavky, které nejsou v dokumentu obsaženy
Příloha uvádí na prostoru třetiny stránky odkazy na další dokumenty, které se zabývají uživatelskými požadavky a stanovováním vlastností.
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