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Obrázek 3 – Situace okolo vozidla (obr. D. 12 normy)

Legenda:

TIWS – varovný systém překážek dopravy, FVCWS – varovný systém před srážkou s vpředu jedoucím vozidlem, LCDAS – varovný systém podpory sledování bočních překážek,
ACC – adaptivní tempomat, LSF – podpůrný systém pomalé jízdy v koloně, FVCMS – vozidlový systém pro zmírnění kolize, LDWS – varovný systém před neúmyslným vyjetím
z jízdního pruhu, LKAS – asistenční systém pro udržení vozidla v jízdním pruhu, FSRA – adaptivní tempomat pro všechny rychlostní režimy.

Tabulka 1 – Informace o pozemní komunikaci (tab. D.1 normy)

Cíl Požadované informace
o pozemní komunikaci

Řídicí prvek Poznámka

1. rychlostní
limit

informace
o rychlostních
omezeních

úřad pro veřejnou
bezpečnost každé
prefektury

 

2. bezpečná
rychlost

zakřivení a sklon správce pozemní
komunikace

 

informace
o nebezpečné dopravní
oblasti

správce pozemní
komunikace, řidič

informace od řidičů mohou
sloužit jako zdroj

informace o povrchu
pozemní komunikace

správce pozemní
komunikace, řidič

informace o skluzu kol
detekovaného
prostřednictvím systému
ESP, může být rovněž
informací v reálném čase

3. snížení
kongesce

místa poklesu kongesce správce pozemní
komunikace

 

informace
o rychlostních
omezeních

úřad pro veřejnou
bezpečnost každé
prefektury

 

Přínosy služby: snížení dopravních nehod z důvodu nepřiměřené rychlosti

 

Příloha E (informativní) – Vztah mezi základní množinou aplikací a službami podpory řízení, japonský příklad

Tato příloha přináší přehled členění základní množiny aplikací v rozlišení na aplikační třídy, aplikace, případy užití a služby podpory ovládání vozidla.

Příloha F (informativní) – Případ užití služby multimodální podpora dopravy, japonský příklad

Tato příloha přináší jak grafické znázornění případu užití, tak podrobný přehled případu užití členěného na položky, popis a poznámky včetně popisu hlavních funkcí procesu
multimodální podporu dopravy.
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