ISO 22839 - Inteligentni dopravni systémy - Systémy pro zmirnéni kolize s vpfedu jedoucimi
vozidly - Provoz, provedeni a ovéfeni pozadavku

Aplikacni oblast: Varovné a kontrolni systémy ve vozidle a na pozemni komunikaci

Pocet stran: 33

Rok zpracovani extraktu: 2013

Skupina témat: inteligentni dopravni systémy

Téma normy: vozidlové asistencni systémy Fidice

Charakteristika tématu: prechodové stavy kontrolni funkce metody testovani a jejich vyhodnocenf

Uvod, vysvétleni vychodisek

popis systému

Popis architektury, hierarchie, roli a vztaht objektd

popis strategie Fizeni; popis provoznich parametr( a odezvy systému

Popis procesu / funkce / zpusobu pouZiti

varovat fidice pred vpredu jedoucimi vozidly a aktivovat brzdny systém vozidla ke zmirnéni zavaznosti nasledkd srazky

Popis rozhrani / API / struktury systému

klasifikace systém0 s ohledem na topologické parametry pozemni komunikace; specifikace HMI rozhrani

Definice protokolu / algoritmu / vypoctu

stavovy diagram relace; definice testovacich metod;

Definice reprezentace dat / fyzikalniho vyznamu

definice rozsahu detekce; definice cilovych vozidel; definice chybnych reakci; definice provoznich limitd

Definice konstant / rozsahti / omezeni

klasifikace parametrd systému podle poloméru zatacky a typl protiopatreni; specifikace provoznich limitl systému; specifikace
parametr( pfechodovych stavl systému; specifikace parametrt pro potencialni vyhnuti se srazce

Uvod

Tato mezindrodni norma je soucasti norem zamérenych na zvySeni aktivni bezpecnosti osadky vozidla prostfednictvim
pokrocilych vozidlovych asisten¢nich systémd. Norma specifikuje minimalni funkéni a systémové pozadavky, systémové
rozhrani a metody pro FVCMS Systémy pro zmirnéni kolize s vpfedu jedoucimi vozidly. Norma rovnéz specifikuje funkce

mezinarodni normy. Formy implementace, pokud neni nornou stanoveno jinak, jsou ponechany na navrhafich systému.
S vyjimkou jednostopych vozidel a nakladnich vozidel se dvéma ¢i tfemi privésnymi vozidly, je systém FVCMS zamySlen pro
silni¢ni vozidla pohybujici se po vefejnych i nevefejnych pozemnich komunikacich. Tento systém neni zamyslen pro vyuZiti
mimo pozemni komunikace.

Poznamka: Extrakt uvadivybrané kapitoly popisovaného dokumentu a pfejima plavodni ¢islovani kapitol.

UzZiti

Tato norma slouzi ke stanoveni jednotného rozhrani a funkénich pozadavkl pro systém FVCMS a jeho integraci do ostatnich
asistencnich a podpUrnych systém.

Pro organy statni spravy a projektanty pozemnich komunikaci pfinasi norma technické informace a specifikaci pozadavkd na
zavadéni systému FVCMS do vozidel.

Pro vyrobce vozidlovych systéml a palubnich jednotek je norma nepostradatelnd, protoZe definuje provozni poZadavky
vCetné technickych parametr( a dale pozadavky na testovani systému.

1. Pfedmét normy

Tato mezinérodm’ norma definuje poiadavky na Systémy pro szrném’ kolize s vpredu jedoucfmi vozidly (FVCMS),jei slouzi ke

jsou splneny podminky pro varovani. System rovnéz odhaduje, zda fidi¢ ma prfimérfené moznosti reagovat na vzniklé nebezpeci.
V pripadé, Ze dostupny cas na reakci Fidice neni pfiméreny aktualnim podminkam a soucasné jsou splnéna pFislusna kriteria,
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systém rozhodne o bezprostfedni hrozbé srazky. V ndvaznosti na toto rozhodnuti systém aktivuje brzdny systém vozidla ke
zmirnéni zavaznosti nasledkl srazky.

2. Souvisici normy

ISO 15622:2002, /TS — Systémy adaptivniho tempomatu — Provozni poZadavky a testovaci postupy

SO 15623:2002, Dopravni informace a fidjci systémy — Varovné systémy pred srazkou s vpredu jedoucim vozidlem — Provozni
poZadavky a testovaci postupy

ISO 22179, ITS — Systémy adaptivniho tempomatu pro vsechny rychlostni rozsahy (FSRA) — Provozni poZadavky a testovacr
postupy

3. Terminy a definice

Kapitola obsahuje 39 terminU a definic souvisejicich s touto normou.
Kli¢ové terminy:

3.1 adaptivni tempomat (adaptive cruise control - ACC)

rozSireni konvencniho systému tempomatu, ktery umoZhuje pfedmétnému vozidlu ndsledovat vpredu jedouci vozidlo

v pfislusné vzdalenosti ovladanim motoru a/nebo prenaseného vykonu Ci potencialné aktivaci brzd
Poznamka 1: viz SO 15622.

3.4 brzdy (brakes)

komponenty, kde jsou vyvozeny sily pasobici proti sméru pohybu vozidla.

Pﬁl’KLAD TreC| brzda (pokud jsou sily vytvoreny tfenim mezi dvema castmi vozidla pohybuj|C| se relativne jedna Yild] druhe)

sily odvozeny od umélého zvySeni brzdné reakce motoru, pfenesené na kola).

3.5 brzdna vzdalenost (brak/ng d/stance)

3.7vystrazné varovani pred srazkou (collision warning - CW)

Informace, které systém FVCMS poskytuje Fidici, upozorfujici na naléhavou potfebu akce pro odvraceni srazky Poznamka 1:

Toto varovani je vydavano k upozornenl fidi¢e na nutnost provedeni nouzového manévru za Ucelem vyhnuti se srazce.

3 11 prodlouzeny cas do srazky (enhanced t/me to co///s/on ETTC}

v02|dlem zlistane konstantni, jak je vyjadfeno v rovnici.

3.14 vpredu jedoum vozidlo (forward vehicle - FI/)

stejnym smérem Vv pripads, ze se nepohybUJe

3.28 naraz do zadni casti vozidla (rear-end collision)

kolize s vpredu jedoucim vozidlem, pfi které predni ¢ast predmétného vozidla narazi do zadni Casti vpredu jedouciho vozidla

konstantni

DalSi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsaZeny ve slovniku ITS terminology.

4. Symboly a zkratky

Tato kapitola obsahuje 37 nejrliznéjSich zkratek a zkrédcenych odbornych termind vztahujicich se k predmétu normy. Priklady
jsou uvedeny v nasledujici tabulce:

aTty Acceleration of the TV Zrychleni cilového vozidla
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