
ISO T1 5638-  9 Inteligentní dopravní systémy –IRác k uoč hívzní ( T A –( niVi) ovanéČo 9a: y) ac pro deVinovzní a do) č mentaf i
ro: Čraní IRá

Aplikační oblast: y st émří zřesn ITS ákářl a d

Rok vydání normy a počet stran: okpr v n - VV20 - 6 ářsnv

zavedení normy do c xu : , 4í z7npí a
Rok Spraéování eTtraktC: - VV2
xkCpina thmat: guecmři – R č
Úhma normy: y st émří zřesn ákářl a d ITS
, ěarakteristika thmatC: guecihr v i – R č , su pí (mv uhr v i n puzea í v řnt m suAésnv i mv (usa n) v it é n 4ipit it é ákářl a d ITS

ý vodP vysvůtlení vj éěodisek

Čhup pu , uecmři a upí 7uhnt iéu :nAkzn – R č , su pí (mv uhr v i n puzea í v řnt m suAésnv i h ITS

/ opis aréěitektCryP ěieraréěieP rolí a vStaěf  obžektf

/ opis proéesC I DCnkée I Spf sobC poCgití

/ opis roSěraní I A/ O I strCktCry systhmC

1 eDiniée protokolC I al5oritmC I vj počtC

1 eDiniée repreSentaée dat I DySikálníěo vj SnamC

1 eDiniée konstant I roSsaěf  I omeSení

Mvod

Tí t év mt zr  A, sr hn a n, e:í  , sut í á up u, í snt í  zí  A, sr hf  n suhv f c suAMm4e:í  pí (mv mt m A suAésnv i v n pmn7uD0 t uc :í  áueésv  A, sr h h sr a t m :í pv uéu ma , 7mt mřv iéu , suřuzu7eů Sřnv uhí v i
suAésnv i a í Am :í pv uř7mhúa m zua , uv í v řna m ákářl a e m :í éu uzu7ia  :í  :í pí v  Aí  Ar z7npv it é ž zu7d nst émří zřesk zncpl éu mv ří 7mDí v řv iéu pu, snhv iéu ákářl a e , su puáncí v i zua , nřmbm7mřk
n mv ří su, í snbm7mřků guecmři :nAkzn – R č Anse) e:í  ářse) v uář0 :í pv uAv n) v uář n ásuAea mří 7v uář0 t uc , 4m , uecmři ří j ře suAéupv f  v í 7Aí  4it mů ě řuéuřu pdhupe bk řnřu A, sr hn v í a f 7n v mzpk
t ékbf ř , 4m v r hsée nst émří zřesk ITS v n :nzl zu7m ž suhv mů

guAvr a znK " j řsnzř ehr pi hkbsnv l  zn, mřu7k , u, máuhnvl éu puzea í vře n , 4í :ia r  , dhupvi ) iá7uhr v i zn, mřu7ů

( hití

Tnřu v usa n :í  v nhscí v n řnz0 nbk , uázkřuhn7n v r hup v n , uecihr v i – R č , su pí (mv uhr v i n puzea í v řnt m suAésnv i řf a 0 zří 4i hkřhr 4í :i a í Amv r supv i v usa k ITS n řf a 0 zří 4i hkřhr 4i
á, í t m(mznt í 0 ma , 7í a í v ře:i n mv ářn7e:i mv ří 7mDí v řv i pu, snhv i ákářl a ků

ÚU užedm1t normy

Tí t év mt zr  A, sr hn , uázkře:í  v r hup , su , uecihr v i ev m(mzuhnv l éu a upí 7uhnt iéu :nAkzn – R č ý– v m(mí p R upí 77mv D čnv DenDí C , 4m pí (mv uhr v i n puzea í v řnt m suAésnv i h ITS0 t uc :í
pd7í cmřl  , su řhusbe pnřuhút é á7uhv izd n sí Dmářsnt m h ITS pnřuhút é sí Dmářsí t é0 pí (mv uhnv út é h v usa f  53256ů

. U áoč visíf í normy

Gr ářm v usa k ISO 5325H9509- 09H093098 n 9.  pí (mv e:i ubí t v l  , nsna í řsk , u, máe sí (í sí v ) v iéu a upí 7e ITS nst émří zřesků ISO v usa k nst émří zřesk ITS v í hkcnpe:i , uecmři zuv zsl řv i a í řupmzk0
, suřu , 4í pářnhe:i řkřu ) r ářm v usa k ISO 5325H :í v  :í pí v  Aí  A, dáubd řhusbk nst émří zřesků ISO - 38- š okecmři – R č , 4m húhu:m v usí a  ISO / ů

PU Rermíny a deVinife

638 aCtomatiéká identi- kaée Sa9íSení MAVO; ýneřua nřmt  í Eem, a í v ř mpí v řmNt nřmuv  ýy " ICC , sut í á A:mMřf v i řuřucv uářm An4iAí v i v í bu í v řmř0 zří sl  , uecihn:i , uAí a v i zua ev mznt í 0 , ua ut i
, n7ebv iéu An4iAí v i OP"  ubánée:it i :í pv uAv n) v ue ářsezřese pnř pí (mv uhnv ue h ISO TS 56- . 5

gOěE xR Zy  Tí sa iv  ňAn4iAí v iU uAv n) e:í  hí 7zl  An4iAí v i0 zří sl  :í  , 4í hr cí v u v í bu :í  mv ří Dsr 7v i áue) r áři , 4ihf áe v í bu , 4ihf áuhl  :í pv uřzků

63ř  aCtomatiéká identi- kaée voSidel MA:O; ýneřua nřmt  hí émt 7í  mpí v řmNt nřmuv  ýy oICC , sut í á A:mMřf v i řuřucv uářm huAmpí 7 , ua ut i , n7ebv iéu An4iAí v i OP"  ubánée:it i :í pv uAv n) v ue
ářsezřese pnř pí (mv uhnv ue h ISO TS 56- . 5

636 elektroniéká vj můna dat MV1 O; ýí 7í t řsuv mt  pnřn mv ří st énv Dí  ý" J ICC , 4í pr hr v i pnřuhl  A, sr hk0 v í bu ál smí  A, sr h0 a í Am , u) iřn) m n;v í bu a í Am sdAv úa m áu(řB nsuhúa m ákářl a k

gOěE xR Zy  5 o řl řu áuehmá7uářm :í  A, sr hn " J I ubhkz7í  á7e) mří 7v r  á (usa ue ehí pí v ue h ISO š2š6 ýť " J " óCů

gOěE xR Zy  -  " J I :í  , 4iz7np řsnv ánzt í  " J Tů

632 správée inDormaéí ýmv (usa nřmuv  a nv nDí sC á, snhe:í  mv (usa nt í 0 zří sl  áí  hkázkře:i h ákářl a e

gOěE xR Zy T 1u7m á, sr ht í  mv (usa nt i a dcí  Anbí A, í ) uhnř :í pí v  v í bu hit í  áeb:í zřd ýnzřusdCw a dcí  búř hkzuv r hr v n mv ří sv f  :í pv ia  v í bu hit í  é7nhv ia m áeb:í zřk ákářl a e0 v í bu a dcí
búř Anbí A, í ) í v n zua í s) v f  ) m Apnsa n :í pv ue v í bu hit í  usDnv mAnt í a m v í , nř4it ia m a í Am áeb:í zřk ákářl a e ýř4í ři ářsnv nC

63K éesta ý:uesv í kC h zuv ří j ře y oI;y " I Av na í v r  t í ářn (kAmt zú , uékb Abuci up J upnhnří 7í  Abuci ýHů3C z g4i:í a t m ýHů55C

J n7Mi ří sa ivk n Azsnřzk A ubuse ITS :áue ubáncí vk hí  á7uhvize ITS ří sa mvu7uDk ýBBBů ITSří sa mvu7uDkůusDCů

 

J n7Mi ří sa ivk n Azsnřzk A ubuse ITS :áue ubáncí vk hí  á7uhvize ITS ří sa mvu7uDků

ř U áyměoly a : ) rat) y

o zn, mřu7í  :áue ehí pí v k pí (mv mt í  n húz7np 3 áka bu7d n Azsnří z0 , uecihnv út é h řl řu v usa f ů

(  / 9íklad aCtomatiékh identiDikaée voSidelP nákladC a vybavení

Wí pv uř7mhl  zsuzk , uecmři – R č :áue ezr Ar v k v n , 4iz7npe neřua nřmt zl  mpí v řmNznt í  huAmp7n ;  An4iAí v i v n mv (snářsezře4í  y oI ;  y " Iů E r z7np :í  , 4í , snhuhr v  sdAv úa m pseék pu, snhků
gua ut i át éí a nřmt zl éu pmnDsna e mv (usa n) v i nst émří zřesk v n t í ářf  v r z7npe up upí ái7nří 7í  z , 4i:í a t m :áue ezr Ar v k :í pv uř7mhl  mv (usa n) v i řuzk y oI ;  y " I h , sut í áe neřua nřmt zl
a nv m, e7nt í ů

https://www.standardland.cz/vysledky-vyhledavani?appgroups=10&sources=20
https://www.standardland.cz/zprava/d3265?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/zprava/d3265?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/definice/d428?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/zprava/d3265?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/architektura/d98?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/unifikovany-modelovaci-jazyk/d2847?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/zprava/d3265?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/architektura-its/d100?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/unifikovany-modelovaci-jazyk/d2847?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/zprava/d3265?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/unifikovany-modelovaci-jazyk/d2847?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/unifikovany-modelovaci-jazyk/d2847?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/datovy-slovnik/d415?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/datovy-registr/d414?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/iso-14813-1/t3?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/iso-14813-1/t3?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/model/d1399?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/architektura/d98?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/architektura-its/d100?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/architektura/d98?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/iso-tr-24529/t13?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/iso-tr-24529/t13?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/unifikovany-modelovaci-jazyk/d2847?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/totoznost/d2755?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/en-iso-17261/t31?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/totoznost/d2755?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/en-iso-17261/t31?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/zprava/d3265?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/zprava/d3265?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/zprava/d3265?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/spravce/d2570?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/role/d2253?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/spravce/d2570?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/aktor-akter/d47?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/treti-strana/d2782?appgroups=15&sources=20
http:
http://www.itsterminology.org
https://www.standardland.cz/definice/d428?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/infrastruktura/d953?appgroups=15&sources=20
https://www.standardland.cz/informacni-architektura/d930?appgroups=15&sources=20


Aktér Role Aktivity Interakce
schvalovací
orgán

zavádí politiku
jurisdikce na
úrovni schvalování
zařízení a služeb

certifikuje IVS,
tachografy,
aplikační služby

s PSP (primárním poskytovatelem
služby): certifikace IVS
s ASP (poskytovatelem aplikační
služby): certifikace aplikační služby
s Op (provozovatelem nákladní
dopravy): certifikace tachografu

V popisovaném dokumentu jsou v této kapitole podrobně speciEkovány: vybavení potřebné pro aplikační službu TARV RTM
(TARV IVS, aplikace TARV RTM, tachograf), sekvence operací a 11 elementů (SE1-SE11). Obrázek popisuje procesy probíhající
v rámci aplikace vzdáleného sledování tachografu.

Obrázek 1 – Procesní diagram TARV RTM (Obrázek 9 normy)

Zvláštní ustanovení aplikační služby TARV RTM je pro požadavky na zkoušení.

11. Patentová práva a duševní vlastnictví

Kapitola uvádí informace ohledně patentových práv a duševního vlastnictví.

Příloha A (informativní) – Komunikační a transakční profily RTM

Příloha A (rozsah 7 stran) obsahuje komunikační profily C1-C3. V každém z kroků je detailní popis aktivit a aktérů.

Komunikační pro:l C1: Vzdálená silniční inspekce pomocí bezdrátového interogátoru krátkého dosahu, kterou následuje
fyzická silniční kontrola

Komunikační pro:l C2: Kontrola na silnici pomocí bezdrátového interogátoru krátkého dosahu, který iniciuje stahování dat
poskytovateli aplikačních služeb přes ITS-s

Komunikační pro:l C3: Vzdálená inspekce adresovaná prostřednictvím ITS stanice, která iniciuje stahování dat
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poskytovateli aplikačních služeb přes bezdrátové komunikační rozhraní

Zde jako příklad uvádíme kroky pro žádost o data pomocí profilu C3:

Žádost interogátoru o data tachografu přes ITS stanici

Zde je uveden popis, jak ve vozidle pracovat s aplikací pomocí ITS stanice.

„A.3.1.1 Jak je uvedeno v bodu 10.4.7 (TARV RTM SE7), je-li v chodu motor vozidla, musí být v datové knihovně IVS zahájen
provoz aplikace TARV RTM.

Aplikace nejprve vytvoří soubor RTMdata a pojmenuje soubor:

<YYMMDD> <hhmmss> <registrační číslo vozidla> <’RTMdata‘>

a zaznamená ID IVS, jak je specifikováno v ISO 15638-5, jako první datový prvek v souboru, za kterým následuje čárka:

<jedinečná identita IVS> <,>

A.3.1.2 Jak je uvedeno v 10.4.8 (TARV RTM SE8), pokud to vyžadují předpisy příslušné jurisdikce, aplikace v časových intervalech
určených aplikační službou stahuje data z digitálního tachografu ("pull") nebo tachograf odešle data ("push") do RTM IVS.

IVS aktualizuje soubor 'RTMdata' přidáním nových dat na konec souboru ve formátu

<'start'> <data tachografu> <'END'>

Délka datového souboru 'RTMdata' se zaznamená jako číselná hodnota představující počet oktetů.“

Pokračují další kroky, celkem 13 kroků pro tento typ získávání dat. Obdobně jsou kroky popsány i pro další typy:

Získání dat tachografu vzdáleným adresováním IPv6/IPv4 adresy ITS stanice vozidla nebo jejího tachografu, bezdrátově
připojených jedním nebo více bezdrátovými médii uvedenými a v souladu s normou ISO 15638-2.

Získání dat tachografu dotazováním prostřednictvím pevného portálu nebo silničního majáku bezdrátově připojených
jedním nebo více bezdrátovými médii uvedenými a v souladu s ISO 15638-2.

Získání dat tachografu dotazováním prostřednictvím mobilního interogátoru (ve vozidle), bezdrátově připojeného jedním
nebo více bezdrátovými médii uvedenými a v souladu s ISO 15638-2 (profil C3).

Dále příloha popisuje předprogramované stahování/odesílání dat tachografu pomocí komunikačního proElu C3 poskytovateli
aplikačních služeb. Následuje popis ukončení relace.

Příloha B (informativní) – Komunikační profil pro komunikaci DSRC v síti 5.8 GHz

Rozsáhlá Příloha B (rozsah 44 strany) popisuje:

fyzické systémy: komunikaci mezi ITS stanicí/interogátorem na silniční infrastruktuře a vozidlem, které používá rozhraní
5.8 GHz DSRC (pro všechny funkce a informační toky související s těmito částmi)
požadavky na DSRC link
rozhraní DSRC pro žádosti o data z interogátoru a přenos požadovaných dat z tachografu

Datové prvky jsou uvedeny v Příloze C. Bezpečnostní ustanovení jsou uvedena v odstavcích 9.6 a B.1.6.5.

Jsou popsány mechanismy IVS a interogátoru/dotazovací jednotky zde používané.

Obrázek B.2 normy zobrazuje vzájemné relace v komunikaci DSRC. Obrázek B.3 normy speciEkuje vztah a odkazy mezi
normami ISO 15638-9, komunikací CALM a základními normami DSRC.

Dále jsou popsány fyzické vrstvy a transakce jednotlivých komunikačních proElů v souvislosti s používanými technickými
normami, včetně parametrů pro downlink a uplink evropského DSRC (oboje v tabulkovém formátu), a deEnice modulu ASN.1
pro údaje DSRC v aplikaci RTM, včetně příkladu. Kontext provozu je rovněž detailně popsán tabulkami s relevantními daty.

Protokol pro stahování dat uvádí postupných 9 kroků (B.1.7) komunikace.

Pro komunikační proEl C1 zobrazuje obrázek B.5 normy procesní diagram pro aplikaci RTM na frekvenci 5,8 GHz (DSRC)
a obrázek B.6 procesní diagram pro násobné dotazování/interogaci na frekvenci 5,8 GHz (DSRC).

Jsou specifikovány datové struktury a postup vzájemných interakcí v komunikačním procesu.

Funkčnosti pro RTM na 5.8 GHz DSRC

B.2.1.6 Podrobný popis transakce DSRC se odkazuje na kapitolu B.1 a navíc poskytuje tabulky s praktickým příkladem relace
s interogátorem (tabulky B.9-B.21 normy).

Popis zkoušení DSRC

Úplné zkoušky včetně šifrování a dešifrování dat se provádějí podle deEnic v pravidlech příslušné jurisdikce. Nicméně základní
komunikace DSRC může být zkoušena pomocí příkazu ECHO. Takové zkoušky mohou být vyžadovány při uvedení do provozu, při
pravidelné kontrole nebo jiném požadavku jurisdikce (popsáno 7 kroků zkoušení a příslušné tabulky B.22-B.23 normy).

B.4 Zacházení s chybami: Data jsou poskytována IVS již jako kódovaná. Zpracovávání chyb komunikace je deEnováno
v souvisejících normách DSRC (odkazy uvedeny v popisovaném dokumentu).

Příloha C (informativní) – Datové profily pro vzdálené sledování tachografů
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Souvisící normy

ČSN ISO 15638-1 - Inteligentní dopravní systémy – Rámec pro kooperativní telematické aplikace pro regulaci komerčních
nákladních vozidel (TARV) – Část 1: Rámec a architektura

ČSN ISO 15638-2 - Inteligentní dopravní systémy – Rámec pro kooperativní telematické aplikace pro regulaci komerčních
nákladních vozidel (TARV) – Část 2: Parametry společné platformy používající CALM

ČSN ISO 15638-3 - Inteligentní dopravní systémy – Rámec pro kooperativní telematické aplikace pro regulaci komerčních
nákladních vozidel (TARV) – Část 3: Provozní požadavky, postupy certifikace a opatření dohledu nad poskytovateli
regulovaných služeb

ČSN ISO 15638-5 - Inteligentní dopravní systémy – Rámec pro kooperativní telematické aplikace pro regulaci komerčních
nákladních vozidel (TARV) – Část 5: Generické informace o vozidle

ČSN ISO 15638-6 - Inteligentní dopravní systémy – Rámec pro kooperativní telematické aplikace pro regulaci komerčních
nákladních vozidel (TARV) – Část 6: Regulované aplikace

ČSN ISO 15638-7 - Inteligentní dopravní systémy – Rámec pro kooperativní telematické aplikace pro regulaci komerčních
nákladních vozidel (TARV) - Část 7: Ostatní aplikace

ČSN ISO 15638-11 - Inteligentní dopravní systémy – Rámec pro kooperativní telematické aplikace pro regulaci komerčních
nákladních vozidel (TARV) - Část 11: Záznam činnosti řidiče

EN 12253 - Vyhrazené spojení krátkého dosahu (DSRC) – Fyzikální vrstva užívající mikrovlnu při 5,8 GHz

EN 12795 - Vyhrazené spojení krátkého dosahu (DSRC) – Datová vrstva DSRC: Řízení logických spojů a spojů středního
dosahu

EN 12834 - Vyhrazené spojení krátkého dosahu (DSRC) – Aplikační vrstva

EN 13372 - Vyhrazené spojení krátkého dosahu (DSRC) – Profily DSRC pro aplikace RTTT

ISO 21214 - Inteligentní dopravní systémy – Komunikační infrastruktura pro pozemní mobilní zařízení (CALM) – Systémy
na bázi infračervené komunikace

Souvisící termíny

shoda (s normou)

vzdálené sledování tachografu

poskytovatel aplikační služby

kooperativní ITS; kooperativní inteligentní dopravní systémy

rámec pro kooperativní telematické aplikace pro regulaci komerčních nákladních vozidel

čtečka

interogátor

systém IVS; systém ve vozidle

tachograf

vzdálené sledování tachografu

základní data o vozidle

(Rozsah 10 stran.) Pro jednotlivé datové proEly 1-10 je uveden v textové podobě popis a v tabulkové podobě specifikace
používaných dat.

© Silmos, s.r.o. 2018 - 2025. Pomůžeme Vám se zorientovat v oboru Dopravní telematiky a najít správnou normu.
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