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Tabulka 2 - Asociace v balíčku "Classes" (část tabulky A.2 normy)

Tabulka 3 - Atributy v balíčku "Classes" (část tabulky A.3 normy)

Další tabulky pak definují výčtové typy včetně jejich hodnot.

 

Tabulka 4 - Hodnoty obsažené pro výčet "FuelTypeEnum" (tabulka A.30 normy)

Příloha B (normativní) Referenční XML schéma pro "Common"

V příloze jsou uvedeny dvě části W3C XML schémat v1.0, které souvisí s třídami z popisovaného dokumentu.

B.1: Přehled

B.2: DATEX_3_D2Payload.xsd

B.3: DATEX_3_Common.xsd
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