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Uvod
Tato norma je zpracovana na zaklad é potieby kalibrace mnoha existujicich metodik pro posouzeni narok & na pozornost fidice
pfi pouZivani inteligentnich dopravnich systém U ve vozidle. Vhodna kalibra¢ni Gloha by méla byt:
e neovlivnitelna spoleCenskym postavenim zkoumanych jedincd a méla by produkovat opakovatelné kvantitativni vysledky;
e citliva vaci nevhodnym odlisnostem vzorkd zkoumanych osob, za Fizenfi, mista testu, zkousejicich a pokynd;
® zafizeni pro provedeni zkouSky musi byt trvanlivé a pfipravené pro provedeni zkousky;

e musi byt pouzitelné pro dany vzorek populace Fidicd a vhodné pro dany Ucel fizeni vozidla.

Normalizovana kalibra¢ni Uloha tak mdlze pfinaset rozdilné, ale statisticky stabilni, opakovatelné a srovnatelné sekundarni
ulohy kladené ucastnikovi testu. Nastaveni testu by mélo poskytovat moznost zkoumat fidiCovy interakce se systémy
poskytujicimi informace, zabavu a s Fidicimi a komunikacnimi systémy pfi fizeni vozidla.

Norma uvadi rtizné kalibra¢ni Glohy pokryvajici aspekty rliznych vlastnosti sekundarnich tloh - manualni, vizuaini a sluchové.

Poznémka: Extrakt uvadivybrané kapitoly popisovaného dokumentu a pfejima pavodni ¢islovani kapitol.
Uziti

Norma je urcena predevsim zkuSebnim laboratofim, které maji zamér zkouset naroky kladené na fidice pfi pouzivani
inteligentnich dopravnich systém 0 ve vozidle, a pro tento U Cel je nutné vysledky laboratore kalibrovat.

1. PFfedmét normy
Tato mezinarodni norma definuje postupy pouzitelné jako sekundarni ulohy v dvojulohach pro stanoveni, zda je
standardizované nastaveni posouzeni platné pro testovani narokl na fidice pri pouZiti systém U ve vozidle.

Tato norma poskytuje doporuceni pro vybér vhodné kalibracni tGlohy s postupem posouzeni vysledkd pri vyuziti zakladnich
Uloh definovanych v jinych norméach. Popis kalibra¢ni Ulohy zahrnuje jeji pouZiti, nastaveni pro pokus, sbér dat a analyzu
vysledkd.

Celem této normy neni stanovit referencni kritérium pro stanoveni vhodnosti pouziti sekundarni tlohy. | kdyz tato norma nic
takového nestanovi, Ize konkrétnim nastavenim parametrll dané kalibra¢ni Ulohy preddefinovat kritéria pro zkousku
vyhovéla/nevyhovéla.

2. Souvisici normy

Norma se v Bibliografii odkazuje na rtzné vyzkumné zpravy a dale na normu definujici zkousky zmény jizdniho pruhu (LCT) - ISO
26022.

3. Terminy a definice
3.2 srovnavaci uloha; kalibracni Gloha (calibration task) typ kontrolni Ulohy uZivané k porovnani rliznych mist konani testu
a/nebo test U

3.9 zakladni €innost fidi€e (primary driving task) Cinnosti, které musi Fidi¢ provadét pri navadéni, manévrovani a fizeni vozidla
véetné pohybl volantem, brzdéni a akcelerace; a které G¢astnik vykonava béhem testu (simulované Fizeni)

3.11 sekundarni tloha (secondary task) Gloha nesouvisejici s fizenim vozidla plnéna soubézné se zakladni ulohou fizenfi
3.13 dvojuloha (dual task)dvé Ulohy vykonavané soubézné

DalSi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsaZeny ve slovniku ITS terminology (www. ITSterminology.org).
DalSi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsaZeny ve slovniku ITS terminology.

4 Kalibracni ulohy

Tato kapitola popisuje obecny U el a zasady kalibracnich uloh (¢lanek 4.1) a existujici typy (¢lanek 4.2).
4.3 Uloha kritického sledovani (CTT)

Tento clanek se vénuje prvnimu typu kalibracni tlohy - tGloha kritického sledovani jizdni stopy (critical tracking task CTT). Jedna
se o vizudlné manualni Ulohu, ktera vyZaduje nepretrzité fizeni uzivatelem. Cilem uZivatele je udrzet pohybujici se zkuSebnfi
¢aru na obrazovce v mezich simulovaného jizdniho pruhu, nejlépe na stfedni care (Cervena prerusovana cara na obrazku 2)


https://www.standardland.cz/vysledky-vyhledavani?appgroups=16
https://www.standardland.cz/iso-26022/t829?appgroups=16
https://www.standardland.cz/iso-26022/t829?appgroups=16
http:/
http://www.itsterminology.org

pomoci klavesovych Sipek ,nahoru” a ,dolu”. Povaha zkuSebni cary je cilen & nestabilni, tudiz v pfipadé, Ze by se uzivatel
nesnazil ¢aru ovladat, ¢ara by se samovolné dostala na hranici obrazovky. V ¢lanku je dale popsan provoz takového programu,
jeho nastaveni, podminky zkouSeni (existuji dvé nastaveni - snazsi - oznacené lambdou 0,5 a tézsi oznacené lambdou 1,0),
pozadavek na pocet Gcastnikld testu (nejméné 16), pozadavky na jejich instruktdz, poZzadavky na praktické pokusy pred vlastnim

testem pro osvojeni pocitacové aplikace a parametry pro vyhodnoceni zkousky (tzv. test metrics).

Ebym-mc Research_ Inc. - Critical Tracking Task Eﬁ

lambda: 0.50

| Flun Number 72

Obrazek 2 - Typicka obrazovka CTT se zkuSebni ¢arou nad stiedni arou

4.4 Zastupna referencni Gloha (SURT)

Tento ¢lanek se vénuje druhému typu kalibracni ulohy - vérné kopie referencni Ulohy (surrogate reference task (SURT)). Jedna
se o vizualné manualni Ulohu, jejiz narofnost Ize ménit. SURT je vizualnim paradigmatem - UcZastnici testu jsou vyzvani, aby
urcili, zda je pfedem stanoveny objekt (cilovy objekt) pfitomen na displeji mezi ostatnimi objekty, nebo ne. Témito objekty
mohou byt alfanumerické symboly, tvary, barvy, slova apod. Ostatni objekty se nazyvaji distraktory - objekty pro odvedeni
pozornosti. Zkouma se reakéni doba Gcastnik(l s tim, Ze podobnost cilového objektu a distraktort méze byt méné&na. Cim

podobnéjsi je cilovy objekt distraktordm, tim delsi je odezva Ucastnikl testu. Odezva je dobou, za kterou Gcastnik testu pomoci

'Easy Hard

Obrazek 3 - Obrazovka s distraktory a cilovymi objekty testu SURT

Clanek dale popisuje nastaveni hardwaru a pokusu (na pFiklad barvy pozadi, barva cile a distraktor(i, pomér vysky a dilky
displeje, minimalni kontrast atd.), podminky testu SURT, pozadavek na po Cet Ucastnikd testu, pozadavky na jejich instruktaz,
pozadavky na praktické pokusy pred vlastnim testem pro osvojeni pocitacové aplikace a parametry pro vyhodnoceni zkousky
(tzv. test metrics)

4.5 Kritérium kalibrace

Kalibracni zkouska se provede pomoci zkousky zmény jizdniho pruhu (LCT) a intervall spolehlivosti pro rlizné parametry
(metriky). Hodnoty jednotlivych laboratofi se porovnaji s intervalem spolehlivosti ziskanym z mnoha standardizovanych
vysledkl 7 mezindrodnich laboratofi jako referencni oblast indiference. Ta oznacuje oblast pfijatelnych vysledkd, jak ukazuje
obrazek 5, ktery pochazi ze statistickych zkousek majicich za cil ekvivalenci vysledkl 6 hypotetickych pokust s 95 % intervalem

spolehlivostil. Pokud vysledky spadaji do intervalu spolehlivosti 95 %, Ize nastaveni laboratore pokladat za kalibrované.
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Obrazek 5 - MoZné vztahy mezi hodnotami ze 6 rtiznych laboratofi a
kalibracnimi daty oblasti indiference

Pfiloha A (normativni) Pohledy na nastaveni kalibracni tlohy

Priloha uvadi dva obrazky ukazujici nastaveni rozmérd a vzdalenosti monitoru, volantu a klavesnice a dale nastaveni pro
zakladni (LCT) a sekundarni tlohy (zde CTT).

Pfiloha B (normativni) Taxonomie typt tloh

Priloha uvadi obrdzek taxonomie typ U Uloh pochazejici z vysledkld némeckého projektu ADAM vedeného spolecnosti Daimler
Chrysler.

Priloha C (normativni) Zkouska ekvivalence

Priloha popisuje zkousku ekvivalence, kterd se proved e metodou matematické statistiky - analyzou rozptylu (Anova).

Pfiloha D (normativni) Referencni data z vysledki mnoha laboratofi

Priloha uvadi 4 tabulky se srovnavacimi hodnotami pro posouzeni kritéria kalibrace. Hodnoty pochazeji z Mezilaboratorni
kalibra¢ni studie (Bengler, K., Mattes, S., Hamm, O., Hensel, M., 2009).

vice viz http://www.graphpad.com/library/BiostatsSpecial/article 182.htm
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